Interpretacja programow w jezyku LD z blokami oprogramowania STEP 7

Zadanie 34.
Jaki uktad sygnatow na wejsciach przerzutnika SR spowoduje, Ze na jego wyjsciu OUT bedzie jedynka
logiczna? o Al K1
b ¢ — ] e G |
A, §81=0, S2=1, F1=0 . o
B. S§1=0, S2=0, F1=1 g
C. S81=1, 82=0, F1=0 R
D. S§i1=1, 82=0, F1=1
Zadanie 36.
W przedstawionym na rysunku programie sterowania, na wyjsciu Q0.0 sygnal logiczny 1 pojawi si¢ po zliczeniu
3 impulsow Network 1
A. 10.1 w gore. 100 c4
B. 10.0 w gore. — | = e
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Zadanie 39.

Ktore stwierdzenie dotyczace dziatania przedstawionego programu jest prawdziwe?
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A. Jednoczesne podanie sygnatu ,,1™ na wejscia 10.2 i M0.3 spowoduje ustawienie na 5 s ,,1” na
wyjsciu Q0.4

L]

B. Jednoczesne podanie sygnatu ,,1” na wejscia 10.2 i M0.3 spowoduje, Ze po 5 s ustawiona

zostanie ,,1” na wyjsciu Q0.4

C. Podanie sygnalu ,,1” na wejscia 10.2 lub M0.3 spowoduje ustawienie na 5 s ,,1”

Q0.4

na wyjsciu

D. Podanie sygnatu ,,1”" na wejscia 10.2 Iub M0.3 spowoduje, Zze po 5 s ustawiona zostanie ,,1” na

wyjsciu Q0.4



Zadanie 40.

W przedstawionym programie zataczenie Q0.1 jest opoznione w stosunku do sygnalu zataczajacego
wejscia 10.1 o 5 sekund. Jakg warto$¢ nalezy ustawi¢ na wejéciu PT ukladu czasowego, aby opdznienie to
wzrosto do 15 minut?

A, 1500 MetmorkE
i T40
B. 150 —] " TON
C. 9000 e
D. 6000
Hetwork 2
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Zadanie 40.
Jaka wartos¢ nalezy ustawi¢ na wejsciu PT timera, aby po 5 sekundach od podania logicznej 1 na wejscie 10.0 na
wyjsciu Q0.0 rowniez pojawila si¢ logiczna 1?7 Network 1
A, +5 0.0 137
B. +10 | | L o
C. +50 7 1PT 100 m:
D. +100 "
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Zadanie 35.
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W jaki sposob wymusi¢ stan wysoki na wyjsciu Q0.1 sterownika wykonujacego program zamieszczony na
rysunku?

W czasie | s ustawic stan wysoki na 10.1

Na czas co najmniej | s ustawic¢ stan wysoki na 10.2

W odstepie krotszym od 1 s ustawic stan wysoki na 10.1 1 10.2

W odstgpie dluzszym od 1 s ustawié¢ stan wysoki na 10.2, nast¢pnie stan wysoki na 10.1

Sowp



Zadanie 40.

Jaka zmiang nalezy wprowadzi¢ w zamieszczonym programie na sterownik PLC, aby po 2 s od wlaczenia
sterownika w tryb RUN na wyjsciu Q0.2 pojawit sig¢ stan wysoki?

A. 10.1 zNO zmieni¢ na NC
B. Timer TON zmieni¢ na TOF
C. Styk T37 z NO zmieni¢ na NC
D. Cewkeg Q0.3 zmicni¢ na SET Q0.3
Zadanie 37.
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Zpgodnie z programem przedstawionym na rysunku wyjscie %Q0.0 przyjmie stan 1

o0 we

po 3 s od chwilowego nacisnigcia %l10.0, jezeli %10.1=0
po 3 s od chwilowego nacisnigcia %l0.1, jezel %I10.0=0

przez 3 s od chwilowego nacisnigeia %l0.0, jeZeh %l0.1=1
przez 3 s od chwilowego nacisnigeia %I0.0, jezeh %l0.1=0

——

%Q0.0



Zadanie 31.
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Ktéry z podanych zwiazkéw wystepuje miedzy zmiennymi %M0.0 1 %MO0.1 w przedstawionym programie

sterowniczym?

oOow

Zadanie 38.
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%MO0.0 %I0.1

%T1.Q %I0.2

%10.0 %I0.1 %]I0.2

Zmienna %MO0.1 przyjmie warto$é 1 po czasie T =1 sckunda od uwaktywnienia zmiennej %MO0.0
Stan zmiennej %MO0.1 podezas wykonywania programu jest negacja stanu zmiennej %M0.0
Gdy zmienna %MO0.0 zmieni stan z 1 na 0, wowezas zmienna %MO0.1 przyjmie wartosé 1
Zmienna %MO0.1 przyjmuje wartosé¢ 1. gdy zmienna %M0.0 zmieni swoj stan z 0 na 1
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Program

Whylaczenie silnika sterowanego za posrednictwem stycznika K1 podiaczonego do zaprogramowanego
sterownika PLC nastepuje po odliczeniu czasu 10 sekund przez instrukcje T1 oraz

A. wcisnigcie przycisku S1.
B. wcisniecie przycisku S2.

C. deaktywacje czujnika B1.

D. aktywacje czujnika B1.



Zadanie 37.
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Program

Warunkiem zatrzyvmania sinika
zaprogramowanego sterowmika PLC jest weisniecie przycisku

A 51 przy aktywnosci czuyjnika Bl w okredlonym przedziale czasowym.
B. 52 przy aktywnosci czujnika Bl w okreslonym przedziale czasowym.

0.0 | 101 0.2

PLC

Q- Q0.0 | Qo1 | goz

%Q0.1 M

k1

0vDC

Schemat polaczen

sterowanego za posrednictwem

stycznika

Kl podlaczonego do

C. 51 przy braku aktywnosci czuynika Bl w okreslonym przedziale czasowym.
D. 52 przy braku aktywnosci czujnika Bl w okreslonym przedziale czasowym.



