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e CTU jest to licznik zliczajacy w gore.
e CTD jest to licznik zliczajacy w dot.
e CTUD jest to licznik zliczajacy w goére i w dot.

Parametr Opis
CuU, CD Wejscie zliczajace licznikow
R (CTU, CTUD) Kasowanie stanu licznika do zera
LOAD (CTD, CTUD) | Ustawienie stanu licznika na ustalona
wartosc¢ PV
PV Ustalona wartosc zliczen
Cv Biezacy stan licznika
(wartosc zliczen)
Q, QU Whyjscie licznika (stan 1, gdy CV==PV)
QD Whyijscie licznika (stan 1, gdy CV<==0}

Jezeli warto$¢ parametru CU zmienia si¢ z 0 na 1, to CTU zlicza w gore o 1. Jezeli wartos¢
parametru CV (current count value — biezaca warto$¢ zliczen) jest wieksza lub rowna
wartosci parametru PV (preset count value — ustalona warto$¢ zliczen), to parametr

wyjsciowy licznika Q = 1.

Jezeli warto$¢ parametru kasujacego R zmienia si¢ z 0 na 1, to biezgca warto$¢ zliczen zostaje

skasowana do 0.

Na ponizszym rysunku przedstawiono przebieg czasowy w przypadku licznika CTU

zliczajacego liczby catkowite bez znaku (dla PV = 3).
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CTD:

Jezeli warto$¢ parametru CD zmienia si¢ z 0 na 1, to CTU zlicza w dot o 1. Jezeli warto$¢
parametru CV (current count value — biezaca warto$¢ zliczen) jest wieksza lub réwna 0,
to parametr wyjsciowy licznika Q = 1.

Jezeli warto$¢ parametru LOAD zmienia si¢ z 0 na 1, to warto$¢ parametru PV (preset count
value — ustalona wartos$¢ zliczen) jest wpisywana do licznika jako nowa warto$¢ CV (current
count value — biezaca warto$¢ zliczen).

Na ponizszym rysunku przedstawiono przebieg czasowy w przypadku licznika CTD
zliczajacego liczby calkowite bez znaku (dla PV = 3).
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CTUD:

Licznik CTUD zlicza o 1 w gor¢ lub w dot przy kazdej zmianie z 0 na 1 na wejsciach CU
(count up — zliczanie w gore) lub CD (count down — zliczanie w dot). Jezeli wartos¢
parametru CV (current count value — biezaca warto$¢ zliczen) jest rowna lub wigksza od
warto$ci parametru PV (preset value — ustalona warto$¢), to parametr wyjsciowy licznika
QU = 1. Jezeli warto$¢ parametru CV jest mniejsza lub rowna 0, to parametr wyjSciowy
licznika QD = 1.

Jezeli warto$¢ parametru LOAD zmienia si¢ z 0 na 1, to warto$¢ parametru PV (preset
value — ustalona warto$¢) jest wpisywana do licznika jako nowa wartos¢ CV (current count
value — biezaca warto$¢ zliczen). Jezeli warto§¢ parametru kasujacego R zmienia si¢ z O na 1,
to biezgca warto$¢ zliczen zostaje skasowana do 0.

Na ponizszym rysunku przedstawiono przebieg czasowy w przypadku licznika CTUD
zliczajacego liczby calkowite bez znaku (dla PV = 4).
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TIMERY

TP (Pulse Timer) generuje impuls o ustalonym czasie trwania (ustawia wyjécie Q w stan ,,1”
na ustalony czas). Odmierzanie czasu nastgpuje po zmianie stanu sygnalu na wejsciu IN
z ,,0” na ,,1”. Jakakolwiek zmiana stanu sygnalu na wejsciu IN w trakcie odmierzania czasu
nie ma zadnego wptywu na prace timera.

TON (ON-delay Timer) ustawia wyjscie Q w stan ,,1” (ON - wigczony) po uptywie zadanego
czasu opoznienia. Odmierzanie czasu nastepuje po zmianie stanu sygnatu na wejsciu IN
z ,,0” na ,,1”. Zmiana stanu sygnatu na wejsciu IN z ,,1” na ,,0” w trakcie odmierzania czasu
anuluje odmierzanie czasu i powoduje natychmiastowy powrdt wyjscia Q do stanu ,,0”.

TOF (OFF-delay Timer) kasuje wyjscie Q do stanu ,,0” (OFF - wylaczony) po uplywie
zadanego czasu opdznienia. Odmierzanie czasu nast¢puje po zmianie stanu sygnatu na
wejsciu IN z ,,1” na ,,0”. Zmiana stanu sygnatu na wejsciu IN z ,,0” na ,,1” w trakcie
odmierzania czasu anuluje odmierzanie czasu, a wyjscie Q pozostaje w stanie ,,1”.

TONR (ON-delay Retentive Timer) ustawia wyjscie Q w stan ,,1” (ON - wlaczony) po
uplywie zadanego czasu opo6znienia. Odmierzanie czasu nast¢puje po zmianie stanu sygnatu
na wejsciu IN z ,,0” na ,,1”. Zmiana stanu sygnatu na wejsciu IN z ,,1” na ,,0” w trakcie
odmierzania czasu wstrzymuje odmierzanie czasu, ale nie anuluje rozpoczetego procesu.
Kolejna zmiana stanu sygnatu na wejsciu IN z ,,0” na ,,1” powoduje, Ze odmierzanie czasu
jest kontynuowane.

Powrdt wyjscia Q do stanu ,,0” nastgpuje dopiero w chwili podania sygnatu ,,1”” na wejscie R.

“Tuner nanme"
P Timery TP, TON, TOF majq takie same parametry.
Tine Symbole graficzne tych timeréw réznia sie tylko nazwa timera.
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" TONR Timer TONR ma dodatkowo parametr kasujacy R
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Parametr | Opis

IN Wejscie aktywujace timer

R WejScie resetujace stan (wyjsScie) timera TONR
PT Ustalona wartoS¢ czasu

Q WyjScie timera

El Wartos¢ uplywajacego czasu




Przebiegi czasowe ukazujace zasade dzialania poszczegolnych timerow:

TP: przebieg czasowy Pulse
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TON: Przebieg czasowy ON-delay
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TOF: Przebieg czasowy OFF-delay
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TONR: Przebieg czasowy ON-delay Retentive
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